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El rotoScan ROD 4 es un sensor de distan-
cia de cobertura superficial para la
deteccion de objetos. Por medio de un
espejo giratorio el haz de luz es desviado y
recorre una superficie semicircular (190°).

Radio del campo de deteccién max. 50m
Rango de medicién 0 ... 65m

7 parejas de campos de deteccion configu-
rables (campo de deteccién cercano y
lejano) para la deteccién de objetos

Conmutacién de las parejas de campos de
deteccion a través de entradas

Sustitucion de aparato sencilla sin PC

mediante conector de configuracion

® Contorno de referencia para el control de
presencia/ausencia de objetos

® Supervision independiente y simultanea de
4 campos de deteccion

® Supresion de interferencias en el aire

® ROD 4-36 con calefaccion y ROD 4-38 con
calefaccion, variante insensible al polvo.
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Accesorios:
(disponible por separado)

® Sistemas de sujecion

® Software de parametrizacién RODsoft

(descarga gratuita en www.leuze.de)
® Diversos cables de conexion

Leuze electronic GmbH + Co. KG

info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Sensores opticos de distancia

Dibujo acotado
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a Punto cero para medicién
b  Nivel de escaneado
R Radio de curvatura minimo = 50mm

Principio de medicion

Zona de trabajo 190°

/g/ 528 sectores, 0,36° cada uno

Rango de medicién ROD 4-30/R0D 4-36: max. 65m |

Rango de medicién ROD 4-38: méx. 25m [ >
Radio del campo de deteccion lejana: max. 50m ————pp|
Radio del campo de deteccion cercana: méx. 30m ——————p|
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Datos técnicos

Datos dpticos
Rango de medicion
Radio del campo de deteccion

Campo angular
Resolucién angular
Velocidad de exploracién
Emisor

Campos de deteccién
Capacidad de reflectancia

Tamano de objeto

Tiempo de respuesta

Parejas de campos de deteccion
Salida

Resolucién de valor

Exactitud de reiteracion

Datos eléctricos
Alimentacion de tension?)
Proteccion de sobrecorriente

Consumo de corriente
Absorcion de potencia
Proteccion de sobretension

Datos mecanicos
Carcasa
Peso
Tipo de conexién

Datos ambientales

Temp. ambiental (operacion/almacén)

Clase de proteccion VDE
Tipo de proteccion

Laser clase

Sistema de normas vigentes

0...65m (ROD 4-38: 0 ... 25m)

cerca: 0...30m
lejos: 0...50m
max. 190°

0,36°

25 exploraciones/s o bien 40ms/exploracion

diodo laser con infrarrojos, laser clase 1 (EN 60815-1),
longitud de onda = 905nm, P4 = 15W,

duracioén del impulso: 3ns,

potencia media de salida: 12pW

desde min. 1,8 % (negro mate), ROD 4-38 desde 6% (gris os-
curo)

> 20mm a 4m de distancia, > 100mm a 15m de distancia
por lo menos 40ms (corresponde a 1 exploracién)

7 (conmutable mediante entrada de conmutacién)

4 salidas de transistor PNP de 24V/250mA

5mm

10 ... 90 % reflectancia con 4m alcance + 15mm

+24VCC +20% / -30%

fusible 2A (4 A con calefaccién) de accion semiretardada en el
armario eléctrico

aprox. 400mA (usar fuente de red con 2,5A), aprox. 2,5A con
calefaccion

< B60W con 24V incluyendo las salidas

proteccién de sobretensidon con desconexion final asegurada

colada a presiéon de aluminio, plastico
2,0 kg
2 conectores (enchufables por arriba, conexién soldada)

-0°C ... +560°C /-20°C ... 450 C

-20°C ... +50°C / -20°C ... +50 C (ROD 4-36, ROD 4-38)
11l

IP 65

1 (segun EN 60825-1)

IEC 60947-5-2

1) Protective Extra Low Voltage (PELV) - tensién baja de proteccion con separacién segura.
En aplicaciones UL: sélo para su uso en circuitos de corriente «Class 2» segun NEC.

Conexion eléctrica
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Indicaciones de pedido

Con calefaccion
Con calefaccién/insensible al polvo
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Denominacion Num. art.

ROD 4-30 501 10238
ROD 4-36 501 10666
ROD 4-38 501 10667
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Tablas

Notas

Software de configuracion
«RODsoft»

El software de configuracion

corre bajo Windows 95/98/

NT/2000/XP y ofrece las

siguientes posibilidades:

® Definicién de campos de
deteccion

® Configuracion de los
parametros del escaner

® Visualizacion de los
campos de deteccion y
los valores medidos

® Representacion de infor-
maciones de estado/
diagndstico

® Soporte de diversos
idiomas

Para definir campos de

deteccidn, existen distintas

posibilidades, que son:

® Funcién «Teach-In»

® Introduccién numérica y
grafica de campos de
deteccion

® Funcidén «Edit»

Radio del campo de deteccion cercana
Radio del campo de deteccion lejana
Valores de medicion actuales

® cow>

Uso conforme:

Los sensores de distancia
ROD 4 son sensores
optoelectronicos para la
medicién éptica sin con-
tacto de la distancia
respecto a objetos.
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